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Avantajlar

Ortam ile higbir temas olmaksizin, dogru debi 6lgumu;

Sensor su ile temas halinde olmadigindan bakim ihtiyaci yoktur.
Sensor su yuzeyinin Uzerine yerlestirilir.

Su igerisinde yuzen partikul ve yuksek AKM sensori olumsuz
etkileyemez.

.



Avantajlar

Kurulumu kolay

— 100mm ve Uzeri buyuklUkteki
kanallarda kullanilabilir.

Personel akisla fiziksel temasa gegmez

Saha kalibrasyonu gerekmez

— Hiz dagilmi analizi ve kendi kendine
ogrenme teknolojisi ile ortalama hiz
hesaplama

Saglam IP68 (PU) muhafaza

— Tamamen kapali bir sensor; ek yok,
conta yok, vida yok

—  Otomatik teshis sistemi

5"
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Avantajlar

«  Zor kosullar icin mikemmel ¢ozUmler:
—  Yuksek kati icerik
—  Yuksek sicaklik
— 319 ve kostik sular
—  Yuksek hizlar
—  Genis acik kanallar
- »  Saha uygulamalari icin gelistirilmistir.

« SCADA, PLC veya telemetri sistemleri ile kolay
entegre olur.
— RS485 arayuzu ile MODBUS haberlesme
(ekran veya gevirici gerekmeksizin)

— AkiIs hizi icin bir adet 4-20 mA c¢ikis




Olcum Prensibi

Metod: - Darbeli Dijital Doppler RADAR (hiz)
- Ultrasonik Darbeli Echo (seviye)

The RAVEN-EYE® su seviyesinin lizerine monte edilir ve su yiizeyindeki su
hizini darbeli radar sensoru ve su seviyesini de bir seviye sensoru ile Olcer

(ultrasonik radar ya da basing). Buradan da debi sureklilik denklemi
kullanilarak hesaplanir:

Q=VXA

E_,_




center

Refe ranslar

VEOLIA
EAU
- / ¢ &
ﬁ f"ffi: LABCTID tewb Aguas da “
_______/@ PN Barcelos

COMUNE DI NAPOLI

ArcelorMittal
S\ Gradert , INDAQUA

Maschinenbau &

AGUAS DE MURCIA & Prazisionswalzen 5-’




Uygulama Alanlari

. Atiksu Aritma Tesisleri

— Yagmur suyu desarjl
—  Giris & Cikis

—  Proses akis kontrol
—  Tesis cikisi



Uygulama Alanlari

- Kanalizasyon/Kanal Network Izleme
—  Genis atiksu kanallari

— Kapasite calismalari
—  Girig debisi ve infiltrasyon calismalari
— Modelleme ve kanalizasyon degerlendirme ¢alismalari



Endustri & Hidroelektrik
Tesis cikisl

Proses atik suyu
Yuksek kati icerikli akiglar
Kostik ve korozif akislar

Endustriyel uygunluk izleme
Sogutma suyu
Yuksek sicakliktaki akislar

m




Kombinasyonlar

« Sabit:
— RAVEN-EYE® IFQ MONITOR
— RAVEN-EYE® UNI-TRANS monitdr
— RAVEN-EYE® PLC (Modbus ASCII)
— RAVEN-EYE® PLC (Modbus RTU)

« Sadece Hiz:
— RAVEN-EYE® 4-20 mA clkis

 Portatif:
— RAVEN-EYE® RTQ-2000




RAVEN-EYE® IFQ Monitor

100-230 VAC
9-36 VDC

max.
300 m

max. 300 m

Akis icin 3x analog cikis, seviye ve hiz
Totalizér icin 1x NO kontakt cikis
1x NC Alarm icin kontakt cikisi




RAVEN-EYE® UNI-TRANS

' 4

max.
300 m

100-230 VAC
12VDC
24VDC

max. 300 m

123Flow.com platform (GPRS)

4x analog cikis

4x réle cikisi
FLOW-TROMNEC




RAVEN-EYE® sabit (ATEX) |

100-230 VAC
24 VDC

12VDC

Bariyer
max. 75 m Kutu

€

+
<:> Bariyer
max. 75 m Kufu

ATEX sertifikasyon devrededir 123flow.com piatform (GPRY

4x role cikis




RAVEN-EYE® portatif I

max.
30m
. « Y »kablo
J— ayIricl
+

’ max. 30 m

123Flow.com
platform (GPRS)
USB w. RTQ-Log




RAVEN-EYE® portatif (ATEX)

@ max.
30m
.« Y »kablo

— ayircl
+
)
=¥

123Flow.com
platfor m(G RS)
USB w. RTQ-Log

max. 30 m




Modbus cevirici:
ASCII/RTU
Type: RAV-4002

PLC (Modbus RTU)

Modbus ASCII Modbus RTU
RS485 RS485
4-20 mA

Bu konfigUrasyonla, RAVEN-EYE® bir USB haberlesme kablosuyla
(RAV-4001) ve RTQ-Log yazilimiyla konfigUre edilir (V2.0 veya UstU).
The RAVEN-EYE® 4 ila 26 VDC gic ile calisrr.

PLC'nin sagladig cikislar:
4-20 mA, réle, GPRS veya digerleri
(Kullanilan PLC'ye gbre degisir)

.




PLC (Modbus ASCII)

Modbus ASCII
on RS485

4-20 mA

Bu konfigUrasyonla, RAVEN-EYE® bir USB haberlesme kablosuyla
(RAV-4001) ve RTQ-Log yazilimiyla konfigUre edilir (V2.0 veya UstU).
The RAVEN-EYE® 4 ila 26 VDC gic ile calisrr.

PLC'nin sagladig cikislar:
4-20 mA, réle, GPRS veya digerleri
(Kullanilan PLC'ye gbre degisir)

.




4-20 mA (sadece hiz)

4-20 mA
(sadece hiz vVQP veya vVQPMF)

Bu konfigUrasyonla, RAVEN-EYE® bir USB haberlesme kablosuyla

(RAV-4001) ve RTQ-Log yaziimiyla konfigure edilir (V2.0 veya UstU).

The RAVEN-EYE® 4 ila 26 VDC gic ile calisrr.

PLC'nin sagladig cikislar:

4-20 mA, réle, GPRS veya digerleri

E_,.




Olciim

« Temassiz Doppler RADAR
 QOlglm siresi: 20 sn
* Metod:
— Kaliteli parametreler kullanarak olgumu dogrulama
— Hiz algoritmasi / kendi kendine 6grenme teknolojisi = ;

— Uygulama filtreleri:
* Medyan filtresi
* Beklenen min. & maks. hiz

— Seviye ve hizin, sureklilik denklemleri kullanarak debiye
donusturtulmesi

= Q=v*A

FLOW-TR0MC~
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Yizey Hiz Olcimii

* Sensor ve su yuzeyi arasindaki mesafeye gore degisir
— Radar sinyal agisi : £10°
— Montaj acisi: 35° (su yuzeyinden)

FLOW-TROMEC
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Gug

* Verilen voltaja gore degisir
« RAVEN-EYE versiyon 0.08 icin degerler:

Giig kaynag 12 Vdc 18 Vdc 24 Vdc

Tuketim 38 mA 23 mA 17 mA 15 mA
Stand-by

'[Uketim 89 mA 50 mA 34 mA 28 mA
Olgim

FLOW-TR0MEC



Saha Lokasyon Kilavuzu
&
Pozisyon ’

» Kilavuzun bir dirsege yerlestiriimesi Bl

Dirsek veya ek yeri. iR
=>» kullanim kilavuzunda belirtilmistir U]

« Akis yoni uzakhgi: 5x boru capi. B
» Akis gelis yonu uzakligi:
10x boru ¢apl. E=




Saha Lokasyon Kilavuzu

Pozisyon

« Kilavuz desarjin yanina koyulur,
Dikey dusus veya tampon

=>» kullanim kilavuzunda belirtilmistir
« Akis yonu uzakligi: 5x boru capi.
» Akis gelis yonu uzakligi:

10x boru capi.

FLOW-TROMEC
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Saha Lokasyon Kilavuzu

Hidrolik Durumlar

- |deal olan: tam gelismis akis profili ve serbest akisli su
(etrafinda gel git etkisi yapacak higbir seyin bulunmamasi,
spiral olmamasi, altta bir engel bulunmamasi.

« Turbdlans : OK

FLOW-TR0MC~



Saha Lokasyon Kilavuzu

* Yuksek kati igerik

« Korozif sivilar (solventler, asitler, vs...)
* Yuksek sicaklikh sivilar

* Yuksek hizlar

* Yuksek gres ve yagli icerik

RAVEN-EYE bu tip uygulamalar icin idealdir.

FLOW-TROMEC
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Saha Lokasyon Kilavuzu

Seviye Olcum metodu secimi

« Ultrasonik seviye, radar seviye veya basingli seviye
Olgerler olabilir.

FLOW-TROMEC -



Kurulum

Standart montaj




Kurulum

Hizalama /}3

« Dikey
— Radar isin engeli
— Suya paralel
* Yatay
— Akisin ortasina
— Yatay hizalama zorunludur \ O

®

®

FLOW-TROMEC
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Kurulum

Seviye sensorunun pozisyonu
- |deal olan akisin tam orta noktasina konulmasidir

Seviye sensoru

« ULS-02

— Arallk: 2m
« ULS-06

— Arallk: 6m

FLOW-TROMEC
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Montaj Parcalari

RAV-2001 RAV-2002

RAV-2003 RAV-2004




SBGE — Brussels (Belcika




verdon-les-Bains Sehri (Isvicre)
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Murcia (Ispanya

11



VOLVO - Ghent (Belglka)
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EcoCenter — Guney Tyrol
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WVER - Duren (Almanya)
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Anglian — Londra (UK




Galactic S.A. (Belcika)
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SBGE — Brussels Belcika
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International Paper (Rusya)
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Hydro Exploitation (Isvigre)
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Tesekkurler...
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