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Nasıl çalışıyor ?

RAVEN-EYE, her ölçüm döngüsünde binlerce hız ölçümü 
yapar ve bu okumaları özel dijital sinyal işlemcisinde 
(DSP) işleyerek, hızın spektral analizini yapar ve bu 
sayede son derece doğru bir ortalama hız dönüşümü 
yapar. Ortalama hız, sensör içinde teorik modüller, ya da 
saha kalibrasyonu gerektirmeden kendi kendine 
öğrenen teknolojisi ile su yüzey hız dağılımı analiz 
edilerek, sensör tarafından yüzey hızından ortalama hız 
olarak hesaplanır. 

Q = v x A
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